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Tomografia źródła - elementy

Pole dalekie:

uobsi (t, r) =
∫
t′

∫
Σ

Gi(t− t′, r, r′)S(t′, r′) dr′ dt′

uobsi (t) =
∫
t′

Gi(t− t′)S̄i(t′) dt′
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Przybli żenie Fraunhoffer

ro� |Σ|/λ
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Tomografia źródła - elementy cd.

Efektywna funkcjázródła

S̄i(t) ≈
∫
Σ

S(t+ δi(r′), r′) dr′

Schemat inwersji

uobsi (t) =⇒ S̄i(t′)=⇒ S(t, r)
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Efektywna STF

uobsi (t) =
∫
t′

Gi(t− t′)S̄i(t′) dt′

• AproksymacjaG: np. przez empiryczn↪a funkcje Greena
(EGF)

• dyskretyzacja funkcjízródłaS(t) (STF)
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Empiryczna funkcja Greena
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Dyskretyzacja STF

S̄(t) =
∑
i

aiφi(t)

φi(t) =


δ(t− ti)
exp

(
−1

2(t− ti)2
)

sin(ωit)

S̄(t) ≡ S̄(a)↔ {ai}
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Inversja Bayesowska

σ(a) = f(a)L(a, u)

informacjea priori

f(a) = exp
{
−
(
S̄LB(a)− S̄(a)

)2}
funkcja podobiénstwa

L(a, u) = exp
{
−
∫
t

(
uobs(t)− utha (t)

)2}
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Inversja Bayesowska - bł↪edy

S̄avr =
∫
S̄(a)σ(a)da

bł ↪edy:

S̄true = S̄avr ± ε

ε =
∫
a

(
S̄avr − S̄(a)

)2

σ(a) da
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Całkowanie - metoda MCMC

∫
S̄

H(S̄)σ(S̄) dS̄ ≈ 1
Nα

∑
α

H(S̄α)

generacja pŕobek S̄α z rozkładuσ(S̄) metod↪a
łańcuch́ow Markowa (np. algorytm Metropolisa)
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STF - kanał 13
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STF - kanał 13
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STF
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S̄(a)
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Seismogramy syntetyczne
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Residua
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STF
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Moment sejsmiczny
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Rozkład k ↪atowy
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