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Plan seminarium

e Inwersja Bayesowska - przypomnienie

e Technika Monte Carlo

t ancuchy Markowa

Wschodnie Chugoku (Japonia)
Kopalnia Rudna
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Badanieo(m)

e Poszukiwanie Globalnego Maximum

e Probkowanie deterministyczne(m)

e Probkowanie Monte CarlgmMcMC)




Optymalizacja (globalna)

e maksima




Probkowanie deterministyczne (geometryczne)
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Probkowanie MC




Procesy dynamiczne
(z kr 6tka pamiecia)

X(t+dt)=X@)+ f(X(),t)dt P(z,t) =>.., Pz, t)



t ahcuchy Markowa

dyskretny czast,, to, - - -
proces stchastyczny z “é&tka” pameecia
proces ergodyczny:

* stacjonarnyK (t, z;t', ') = K(x,x')
*x nieredukowalny: (graf nieredukowalny)
*x aperiodyczny




Stacjonarny tancuch Markowa




Realizacja tahcucha Markowa

Li+1 — T . Pi+1 = K(CE‘.CE@)
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Algorytm przykiad




Zastosowanie do zagadnienia odwrotnego

Jak skonstruow@ tancuch
Markowa o zadanym rozkia-
dzie stacjonarnym(x) ?

Procesu [@dzenia przypadkowego
(Algorytm Metropolisa-Hastinga)



Okreslenie procesu




Grafy przejscia - cagle wartossci




Algorytm Metropolisa-Hastinga

r, = T,—1+ 5513‘2

K(xi;xi_l) — min <
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Algorytm MH - ograniczenia

Tiy1 = Tj +

too small optimum too large




Algorytm MH - ograniczenia




Tomografia predkosciowa

Parametryzacja:

v(z,y,z) — {vitiz1...m




Tomografia predkosciowa

Podejscie probabilistyczne




Western Honshu
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Wschodnie Chugoku

Ray path Coverage
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Wschodnie Chugoku

Ray path fraction
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Modele 1D - silne ttumienie
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Modele 1D - stabe ttumienie

Cd/Cm=0.2/0.4 Cd/Cm=0.2/2
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PDF - przyktad
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Kopalnia miedzi “Rudna’
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Tomogramy - optymalne ttumienie
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Tomogramy - brak ttumienia

LSQR GA MC
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Residua

LSQR
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Rozkiad przestrzenny bedow
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Wybrane 1D rozktady PDF
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