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|dea tomografii - podejscie pogadowe

Projection "BackProjection”
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ldea tomografii - sformutowanie matematyczne

Cel: wyznaczenie (nieinwazyjne) przestrzenego rozkiadu

parametruv korzystagc z zalenaosci:
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ldea Tomografii - pokaz
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[0 Przyblzenie wysokoogstotliwcgsciowe: A\ << |dx| - fale
rozchada se wzdbz “cienkich” promieni, np.:

ray

[] niejednorodnséci |2 “mate”

[] potrzebne jest “dobre” pokrycie badanego obszaru promieni
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Tomografia sejsmiczna - linearyzacja
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Technika optymalizacyjna: minimalizacja residuow

Residua;
r; = t905 — tih

Szukamy

V = (Ul,’UQ,”'UN)

£ = & (V)] + Allv = v"|| = min
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Postulujemy:

ex (!W“—W%HD

xp (—|[v = v*¥])

)




[] tomografia liniowa

d=G: v
[1 12 - metoda najmniejszych kwadoat

v = v+ H™- G- Co - (dobs — G - Vapr)
gdzie

H=G' -C;'-G+C;}
[1 dane niezaburzone szumem

dobs = G- Virue










[] Przypadek idealnyR ~ I

nigdy sk nie zdarza, - zawsze za mato danyelj), i=1...

[1 Elementy diagonalne:
0<R; <1

[1 Gdy dyskretyzacja prostaknymi konorkamiR
jest a2-D maciera N e X Neei

] jesli nie ma promieni w danej koance tdR ;; = 0
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Tomografia ultrad zwiekowa probki skalnej
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QC1: Trzy warianty tomografii
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QC1: konfiguracja pomiarowa

WmIT—HD Jore IJT—~mT™
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QC1: dane pomiarowe
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QC1: wstepna obrobka danych

Arrival times

Shortest paths Longest paths
E? _I | 1 1 J_ 58 _I I I | '
o 30 80 90 120 150 18O 0 30 B0 90 120 150 1EBD

azimuth azimuth
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QC1: dane pomiarowe
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QC1: dyskretyzacja
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QC1: ttumienie optymalne
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QC1: Inwersja 2-stopniowa

A priori models

Velocity Enhanced Velocity Q

[ D
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V[em/us] Q

L7- 26 Uniw. Slaski, 4.1.2005



QC1: tomografia predkosciowa
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QC1: tomografia “ulepszona”
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QC1: tomografia ttumieniowa
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Zatoka Koryncka: rozktad stacji i wstrz gsow
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Zatoka Koryncka: modele wyjsciowe (1D)
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Zatoka Koryncka: residua dla modeli 1D
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Zatoka Koryncka: rozwi gzanie 2D
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Zatoka Koryncka: residua dla modeli 2D
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