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Plan wykfadu

Konstrukcja rozktadu posteriori - podegcie Tarantoli

* koniunkcja informacji
* rozktad opisugcy stan “nic nie wiemy”
* rozktadaposteriori w przestrzeniM x D

Funkcja podobiastwa (ang. likelihood function) - interpretacja

* doktadne dane pomiarowe

* doktadne przewidywania teoretyczne
* bledy statystycznie niezaae

* problem liniowy i gausowskie edy

Rozktada priori |1 jego rola

* brak danych pomiarowych
* brak teori

llustracje rozktadw a posteriori

Podegcie Bayesowskie i optymalizacyjne - czyrne sdznia

Uniw. Slaski, 9.X1.2004




e X,Y -zmienne losowe (parametry)

e p(x) - znany rozktad

e y= f(x)

Rozwiazanie: )
A - dowolny podzbbr wartdsci X
B = f(A) - obrazA







Transformacja pdf (C)




Postulat Tarantoll

Dwa rozktady opiswgce dwie 6zne informacje
1. p(d)
2. q(d)

Opisujetaczneposiadane informacje
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Przyktad taczenia informacji (wnioskowania)
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Przyktad cd.

p(x) p~q(x)
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Rozktad jednorodny (A)

NiechX zmienna losowa-oco < z; < o0
Postulat Gaussa: §8 zadna z wartsci nie jest wyozniona to dla
dowolnego podzbiorul wartcsci

P, (A) ~ vol(A)

czemu odpowiada rozktad jednorodny

wspot. kartezjanskie:dV = dxidxs - - - dx

p(xz) = const.
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Lokalizacja hipocentrum tesienia ziemi
wspot. kartezjanskie: wu(z,y, z) = const.
wspot. geograficzne:

p(r,0,¢) = p(x,y, z) X |m

p(r,0,¢) = 7% sin(6)

w() nie musibyc stad funkcp



iInformacje<— rozktad prawdopodobiestwa

*Jak dwzo” informaciji reprezentuje dany(z)?

1) = [ ol m%m




przyktad:




Rozwigzanie problemu inwersyjnego

1. obserwacije: p(d) — p(d)pps(m)

2. teoria: q(m,d)
3. apriori fm,d) = far(m)fp(d)

L3-12 Uniw. Slaski, 9.X1.2004



Rozklad A posteriori pdf naM x D

Trzy kroki:
1. Uogolnienie wszystkich rozkiamv na przestrazeM x D

2. Utworzenie uog@lnionej funkcji podobiastwa:

£(m7 d) — (p A Q)(mv d) —

3. utworzenie rozktadw posteriori:

o(m,d) ~ (LA f)(m,d) =
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Brzegowe rozktady A posteriori
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Przyktad - doktadna teoria

q(m,d) = §(d — G(m))u(m,d)
wtedy

L(m) = p(d*” — G(m))

funkcja podobiastwa opisuje niepewiso wyznaczenid

m z wzgledu na obecrst bledow pomiarowych

L3-17
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Przykiad - doktadne pomiary

p(d,d”) = 5(d - d*)up(d)
wtedy

L(m) = ¢(d””, G(m))

funkcja podobiastwa opisuje niepewiso wyznaczenid

m z wzgledu na obecrat bledow modelowania
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Przyktad - btedy Gausowskie

Wzorki na tablicy...
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gm,d) . /Q(m, d)

dd = const.

p(m,d) J p(m)







Rozktad a priori
problem niejednoznaczn&ci rozwiazania

Opisac zagadnienie niejednoznacao
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