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Plan wykfadu

Przykitady probleraw odwrotnych

* Lokalizacja
*x Tomografia pedkdsciowa
* WyDbor parametryzac;ji

Zagadnienie odwrotne jako problem wnioskowania statystycznego

Prawdopodobiestwo - podstawowe fakty

* podstawowe definicje
* rozktady prawdopodobiestwa - przyktady
* twierdzenie Bayesa

Prawdopodobiestwo - dwie interpretacje

* interpretacja ogstotliwasciowa (ang. frequentists)
* Interpretacja bayesowska
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Lokalizacja wstrzasow
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Tomografia sejsmiczna
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Wybor parametryzac;i
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Observations

A posteriori
knowladge

A priori
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Probabilistyczny opis informacji

posiadana PN rozkiad
Informacja prawdopod.

Postulat:
Kazda posiadaa in formacg mazemy ilcsciowo opisa przy pomocy
pewnego rozktadu prawdopodobswa:

L2- 6 Uniw. Slaski, 26.X.2004



Przyktad wnioskowania
rozwiazywania problemu odwrotnego
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Prawdopodobiaistwo - podstawy
powierzchnia kota

P = Np/N

Liczba powtorzen
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Prawdopodobiaistwo - procesy losowe

Histogram of L measurements
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funkcja: zdarzenie—= p > 0
prawdopodobikstwo zdarzenia pustegp:= 0
prawdopodobiestwo dowolnego zdarzenia: = 1

jezeli jest sumniezalenychzdarzé

P(A=UA) =) P(A)




Podstawy aksjomatyczne

Aksjomatyczna
borelowska

teoria

miary

Przestie

-
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Normalizacja

Wartaost Srednia
Tr=<x>= / xp(z)dx
X

Dyspersja

Momenty wyzszego radu



e Normalizacja

/ / p(z,y)dzdy =1

e \Wartcsc Srednia/rozktady brzegowe

T = fXY ZUp(J?, y>d$dy

pz(7) = [y p(z,y)dy

T = [y xps(x)dx




/X (@~ D)y - Dl y)drdy

= /X Y(a; —I)(z — 7)p(z, y)dzdy

/X =Dy~ Dpla.y)dedy







Rozklady brzegowe | warunkowe

p($, y) — px|y($|y)py(y)

p(ma y) — py|x(y‘$)pa}(x)
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Twierdzenie Bayesa
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Interpretacja Bayesowska (a)
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Interpretacja Bayesowska (b)
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Interpretacja Bayesowska (b)
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Baysowska formuta rozktadu a posteriori

O'M(m‘d) —

Sy (m)L(d|m)

fo(d)
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