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Rozwiazanie problemu inwersyjnego

1. obserwacje:

2. teoria:

3. apriori :




Rozklad A posteriori pdf naM x D

Trzy kroki:

1. Utworzenie uo@lnionej funkcji podobiastwa:

p(m, d) Q(ma d)

L(m,d) = (pAgq)(m,d) = pu(m,d)

2. utworzenie rozktadW posteriori:

o(m,d) = (LA f)(m,d)




A posteriori pdf
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Brzegowe rozktady A posteriori




A posteriori pdf

f(m) ' L(m7 dObS)

Q

s

2
|

IGF PAN, 7.1V.2005



Przyktad - doktadna teoria

g(m,d) = o(d — G(m))py(m)

wtedy

p(d” — G(m))
pp(d)

o(m) =

funkcja podobiastwa opisuje niepewiso wyznaczenia

m z wzgledu na obecriz bledow pomiarowych
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Przykiad - doktadne pomiary

p(d, dObS) _ 5((1 - dObS)

wtedy

Q(m, dobs)
,u(m, dobs)

funkcja podobiastwa opisuje niepewiso wyznaczenia
m z wzgledu na obecrisz bledow modelowania

o(m) =
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Przyktad - brak informacji teoretycznych
rola informacji a priori

Q(mv d) — :u(m7 d)
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Przykiad - brak danych pomiarowych

rola informacji a priori

p(d) = pp(d)
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Przvkiad 1
Q MX D
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Przyvkiad 2

S \ Mxiﬁ

IGF PAN, 7.1V.2005




Przyvkiad 3
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Przyvktad 4
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Przykiad 5
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Przyvkiad 6
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Przyktad 7

S

MX D

IGF PAN, 7.1V.2005



Przykiad 8
Q MX D
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