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Przyktad 1.- lokalizacja
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Przyktad 2.- tomografia sejsmiczna

L2-4 IGF PAN, 17.111.2005



Przykiad 3.- wybor parametryzaciji
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Zagadnienia odwrotne - uog@lnione pomiary

m=? — d° =

1d*** — d"(m)]| + A[jm™ — m""[| = min

mtrue _ mml_|_€m €m _979
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Stosowane Algorytmy

Metoda

Zalety

Ograniczenia

Algebraiczna (LSQR)

mml — (GTG —|_ ’YI)_lGT . dobs

- Prostota

- wielkoskalowe

- tylko problemy liniowe

- czute na blly

Optymalizacyjna - Prostota - brak oszacowaniadbw
S(m) = ||d*(m) — d°®®|| + v|lm — m?"|| - nieliniowa
Probabilistyczna - nieliniowa - ztozona teoria

o(m) = f(m)L(m,d”)

- petna analiza lgdow

- Efektywne pbbkowanie
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Porownanie algorytmow

data

model parameter

Algebraiczny Optymalizacyjny Bayesowski
(Odwrotna projekcja) (Przeszukiwanie przestrzeni)
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Probabilistyczny opis informacji

posiadana PN rozktad
Informacja prawdopod.

Postulat:
Kazda posiadaa in formacg mazemy ilasciowo opiséa przy pomocy
pewnego rozktadu prawdopodobswa:
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Przyktad wnioskowania
rozwiazywania problemu odwrotnego
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Prawdopodobiaistwo - podstawy
powierzchnia kota

p = Np/N

Liczha powtorzen
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Prawdopodobiaistwo - procesy losowe

Histogram of L measurements
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[ funkcja:zdarzenie=—= p > 0
[] prawdopodobikstwo zdarzenia pustegp:= 0
[1 prawdopodobigstwo dowolnego zdarzenia: = 1

[] jezeli jest sumniezalenychzdarzé

P(A=UA;) =) P(A)
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[1 Normalizacja

/X p(@)dz = 1

[1 Wartost Srednia

T=<x>= / rp(z)dx
X

[] Dyspersja

[ Momenty wyzszego redu




Rozktady wielowymiarowe
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[J Normalizacja

/ / p(z,y)dzdy =1

[] Wartcst Srednia/rozktady brzegowe

T = fXY .CUp(CC, y)dil?dy

pz(7) = [y p(z,y)dy

T = [y xps(x)dx




/X (@~ D)y - Dl y)drdy

= /X Y(a; —I)(z — 7)p(z, y)dzdy

/X =Dy~ Dpla.y)dedy







Rozklady brzegowe | warunkowe

p($, y) — px|y($|y)py(y)

p(ma y) — py|x(y‘$)pa}(x)
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Interpretacja Bayesowska (a)
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Interpretacja Bayesowska (b)
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Interpretacja Bayesowska (b)
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