Propozycja zadan do pierwszej czesci projektu’
Wersja:04/26/12

1.  Programy do symulacji pola falowego (Finite Difference) w nast¢pujacych wersjach. Wszystkie wersje 3D.
Wykonawcy: T. Danek, A. Pigta

A. pole falowe akustyczne z uwzglednieniem
- zrodta rozciaglego
- tlumienia (pdzniejszym etap)
- siatki o r6znych dx/dz (?)
- swobodnej powierzchni (na gorze modelu)
B. pole falowe akustyczne z uwzglg¢dnieniem:
- zrodta rozciaglego opisanego petnym tensorem momentu sejsmicznego
- osrodka izotropowego
C. pole elastyczne (B) +
- thumienie (p6zniejszy etap)
D. pole elastyczne (B) +
- anizotropia
2. Zformulowanie rownania falowego na skalach czasowych (zadanie teoretyczne).
Wykonawcy: K. Waskiewicz, W. Debski dla rownan:
» akustycznego ze zréodtem punktowym
» akustycznego ze zrédlem rozciagltym
» clastycznego ze zrodtem punktowym
» clastycznego ze zrodtem rozciagtym
3.  Inwersja tensora momentu sejsmicznego w oparciu o pelne pole falowe
(przeglad stosowanych algorytmow, napisanie oprogramowania wlasnego)
Wykonawcy: P. Wiejacz, G. Lizurek, W. Debski, G. Kwiatek
* inwersja w domenie czasu
* inwersja w domenie czgstotliwo$ci
*  rotacja tensora momentu w oparciu o sejsmogramy syntetyczne/rejestrowane
4.  Lokalizacja wstrzasow — nowe algorytm
Wykonawcy: W. Debski, L. Rudzinski, A. Le$niak
* technika EDD w oparciu o pelne pole falowe z uwzglgdnieniem
- autokorelacji sygnalow do wyznaczania czasoéw roéznicowych (sejsmogramy syntetyczne i rzeczywiste)
- inwersja probabilistyczna/optymalizacyjna
* technika Time Reversal Miroring (TRM)
- proba potaczenia EDD I TRM
- testowanie algorytmu TRMLOC (lokalizacja Bayesowska z prébkowaniem TRM)

1(Na kolorowo zaznaczylem proponowanego koordynatora, kolejnos¢ wykonawcow - przypadkowa)



5.

8.

- lokalizacja TRM z uzyciem petnego pola falowego (syntetycznego/rzeczywistego)
* inne podejscia 7?77

Algorytmy inwersji pola falowego, (analiza znanych metod, poréwnanie) pod katem struktury gérotworu
(tomografia)

Wykonawcy: T. Danek, A. Le$niak, W. Debski, A. Le$niak
* analiza podejscia Baysowskiego
* inwersja optymalizacyjna
* inwersja Bayesowska (MCMC)
* inwersja technika TRM (time reverse migration, match filtering,?)
*  metody wyboru misfit function
* tomografia DD

Inwersja petnego pola falowego pod katem proceséw w zrddle (parametry spectralne, rozmiary zrddla, itp.)
Wykonawcy: G. Kwiatek, G. Lizurek, L. Rudzinski, W. Debski, A. Gizycki

*  punktowe zrddla (sejsmogramy rzeczywiste i syntetyczne otrzymane z inwersji)
- energia (r6zne mechanizmy w tym non-DC)
- “radiation efficiency”, static stress drop, apparent stress, etc.
- scaling relations
- technika EGF/SGF (synthetic Green Function)
- source time functions
- dynamiczne spadki naprg¢zen
- sub-, supershear procesy
- inne ?7?

Tomografia kinematyczna zrodla (zrodta rozciagle) w oparciu o sejsmogramy rzeczywiste i syntetyczne (z
inwersji). Wykonawcy: W. Debski, T. Danek, A. Pigta, A. Le$niak

® technika EGF
* inwersja danych akcelerometrycznych/predkosciowych

* technika TRM (?)

Inne sugestie ....
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